
c r m 



' V U t 



► K A N Q A I s E 




I1SPI 



PCT/FR 03 / 03 7 35 



B INSTITUT 
NATIONAL DE 
LA PROPRIETE 
INDUSTRIELLE 



BREVET D'INVENTION 



CERTIFICAT D'UTILITE - CERTIFICAT D'ADDITION 



COPIE OFFICIELLE 

Le Directeur general de I'lnstitut national de la propriete 
industrielle certifie que le document ci-annexe est la copie 
certifiee conforme d'une demande de titre de propriete 
industrielle deposee a I'lnstitut. 



a 

CD 

o 

o 



Fait a Paris, le . 



1 4 WOV. 2003 



DOCUMENT DE PRIORITE 

PRESENT^ OU TRANSMIS 
CONFORMEMENT A LA 
REGLE17.1.a)OUb) 



7141102 



INSTITUT 
NATIONAL DE 
LA PROPRIETE 
INDUSTRIELLE 



Pour le Directeur general de I'lnstitut 
national de la propria Industrielle 
Le Chef du Departement des brevets 




SIEGE 

26 bis. rue de Saint Petersbourg 
75800 PARIS cedex 08 
Telephone : 33 (0)1 53 04 53 04 
Telecopie : 33 {0)1 53 04 45 23 
www.inpl.fr 



ETABLISSEMENT PUBLIC NATIONAL CREE PAR LA LO. N- 31-444 DU 19 AVRIL l 99 l 



Martine PLANCHE 



csmxaan iKamui 

NATIONAL OC 
tA PROPRIiTC 
INOU3TRICLLC 

26 bis, rue de Saint Petersbourg 
75800 Paris Cedex 08 

Telephone : 33 (1) 53 04 53 04 Telecopie : 33 (1) 42 9486 54 



REMISE OES PteCES 
DATE 



LIEU 



74 



N° D'ENREGJSTREMENT 
NATIONAL ATTRIBUE PAR L'INPI 
DATE OE DEPOT ATTRIBUTE 
PAR L'INPI 



j Reserve a'HNPI | 

17 BEC, 2002 

021 6235 
1 7 DEC. 2002 



Vos references pour ce dossier 

(facuitatif) PB4319 



Confirmation cTun depot par telecopie 



BREVET D f I NVENTION 
CERTIFICAT D'UTIUTE 

Code de la propriete inteHectuelle - Uvre VI 

REQUETE EN DELIVRANCE 
page 1/2 

Cet imprime est a remplir lisiblement a Pencre noire 



V 11354*03 



DB 540 of?/ 21050; 



I NOM ET ADRESSE DU DEMANDEUR OU DU MANDATAIRE 
A QUI LA CORRESPONDANCE DOIT ETRE ADRESSEE 

Cabinet PONCET 
7 chemin de Tillier 
B.P 317 

74008 ANNECY CEDEX 



□ N° attribue par I'lNPI a la telecopie 



NATURE DE LA DEMANDE 



Cochez Tune des 4 cases suivantes 



Demande de brevet 



m 



Demande de certificat d'utilite 



□ 



Demande divisionnaire 

Demande de brevet initiate 
ou demande de certificat d'utilitd initiate 



□ 

N° 



Date I i 1 i I i i i I 
Date 1 i 1 i I i i i | 



Transformation d'une demande de 

b revet eu ropeen Demande de brevet initiate 



□ 



Date I i I i I i i i I 



TfTRE DE (.'INVENTION (200 caract&res ou espaces maximum) 



DISPOS1TIF A PLAQUE ANTERIEURE POUR MAINTIEN DU RACHIS. 



ffl DECLARATION! DE PRIOR1TE 
OU REQUITE DU BENEFICE DE 
LA DATE DE D£P0T D'UNE 


Pays ou organisation 

Datel i 1 i 1 i i ,. 1 N* 
Pays ou organisation 

Datel i 1 i 1 iii I N* 


DER/IANDE ANTERIEURE FRANQAISE 


Pays ou organisation 

Date 1 i 1 i 1 i i i I no 






□ S'il y a d'autres priorites, cochez la case et utilisez I'imprime «Suite» 


Hi DEMANDEUR (Cochez I'une des 2 cases) 


IS Personne morale □ Personne physique 


Nom 

j ou denomination sociale 


VITATECH 


Prenoms 






Forme juridique 


societe anonvme 


j N° SIREN 




14011.9,7,2,8,0,2,71 


Code" APE-NAF 




17,4,2,01 


Domicile 
ou 


Rue 


191 rue des Metaux 


siege 


Code postal et ville 


17,4,9,7,0! MARIGNIER 




Pays 


FRANCE 


Nationality 




FRANCAISE 


N° de telephone (facuitatif) 


N° de telecopie (fmdtatif) 


Adresse electronique (facuitatif) 






l_J S'il y a plus d'un demandeur, cochez la case et utilisez I'imprime «Suite» 



Remolir imperativemfint la 9** 



aiMsrnoT 

NATIONAL DI 

iAPOQPRlEre 

fNOUSTOICt.La 



B 

CERTIF1CAT D'UTILDTE 

REQUETE EH DELI VRAM CE 
page 2/2 




EU2 



REMISE OES PIECES 
DATE 



\ FteservS a HNP1 f - 



LIEU 



74 



N° D'ENREGISTREMENT 
NATIONAL ATTR1BUE PAR L 'INPI 

M MAWDATAIRE (s'i/yafieu) 
Mom 



17 DEC. 2002 

02 16235 



Prenom 

Cabinet ou Societe 



N °de pouvoir permanent et/ou " 
de lien contractuei 



Adresse 



Rue 



Code postal et ville 



N° de telephone (facufteti/) 



N° de telecopie (facultattj) 



Adresse electronique (facuftattj) 



INVENTEUR (S) 

Les demandeurs et les inventeurs 
sont les memes personnes 



RAPPORT DE RECHERCHE 

Etablissement imm6diat 
ou etablissement differe 



00 5<0W/2l0SO2 



PONCET 



Je an-Fra ncois 
?S6ih^T3NUE 



7 chemin de Tillier 
BP 317 



17 4 (0 /O ift I ANNECY CEDEX 



FRANCE 



04 50 51 51 26 



04 50 45 05 82 



poncetjf@wanadoo.fr 



Les inventeurs sont necessairement des personnes p hysiques 

□ Oui ~ " " ~ ™ 

B Non : Dans ce cas rernplir te formulaire de Designation d'fnventeurte) 



Paiement echelonne de la redevance 

(Mffrnvim-emefifc) 



REDUCTION DU TAUX 
DES REDEVANCES 



03 SEQUENCES DE NUCLEOTIDES 
ET/OU D'ACIDES AMINES 



Le support electronique de donnees est joint 



Unlquement pour une demande de brevet ( y compris division et tr^^n-i 

a 



Uniquement pour les personnes physiques effectual ettes^emes Ieur propre depot 
□ Non 



Uniquement pour les personnes physiques 

□ Requise pour la premiere fois pour cette invention ^W^/^^w^^-^^ 
LJ Obtenue anterieurement a ce depot pour cette invention une copse de /a 

^csswn d'admissson A /'assistance grafoi/e ou Sndifuersa rgfiremej: AG 



□ Cochez la case si la description contient une liste de sequences 




1978 revive a p inform atique, aux flchiers et aux liberies s'applique att 
•lie earantit un droit d acces et de rectification pour les donnees vous concernant aupres de M'lNPI 



1 



La presente invention a pour objet un dispositif 
permettant d' assurer le maintien des vertebres dans une position 
desiree. Un tel dispositif est utilise pour le traitement d'un 
rachis presentant une deviation anormale, d'origine degenerative ou 
traumatique. 

On peut par exemple traiter.des arthroses ou des fractures 
vertebrales, corriger des deviations de colonne vertebrale telles 
que la scoliose, la lordose et la cyphose. 

On connaxt notamment du document US-A-4 648 388 un 
dispositif de traitement du rachis comprenant des elements 
d'ancrage dans les vertebres, une tige de solidarisation a section 
circulaire et a surface exterieure Usee, et des coulisseaux de 
liaison pour relier des elements d'ancrage a la tige de 
solidarisation. Les elements d'ancrage sont des vis comportant 
trois parties principales, une premiere partie d' extremity a filet 
helicoldal adapte pour une penetration et une tenue dans l'os, un| 
partie intermediaire cylindrique lisse de diametre reduit, et unj 
seconde partie d'extremite a filet helicoidal adapte pour -If 
vissage d'un ecrou de serrage. Les coulisseaux de liaisof 
comportent une partie de serrage conformee pour entourer un troncof 
de la tige de solidarisation, et une partie de liaison depassant 
lateralement et percee de deux trous correspondants destines a etre 
traverses par la vis d'ancrage. On visse tout d'abord la vis 
d'ancrage dans l'os, on adapte ensuite le coulisseau de liaison sur 
la partie intermediaire cylindrique de la vis d'ancrage, et on 
visse enfin 1' ecrou de serrage sur la seconde partie filetee de la 
vis de serrage pour plaquer le coulisseau de liaison contre une 
vertebre et pour serrer simultanement le coulisseau de liaison 
autour de la tige de solidarisation. 

Un tel dispositif est destine a assurer le maintien du 
rachis selon une courbure appropriee. II s'avere toutefois que le 
maintien mecanique assure par ce dispositif n'est pas suffisant. En 
particulier, l'appui du coulisseau directement sur une vertebre 
exclut toute possibility de serrage efficace, par suite de la 
faible resistance mecanique a la compression de la vertebre, de 
sorte gu'il existe un risque majeur de glissement et de rotation du 
coulisseau sur la tige de solidarisation. Egalement, ce dispositif 
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est destine a §tre implante sur Ta~flce ~io¥t¥r ie~^e~du rachis7~m"ais~ 
n'est pas adapte a uhe implantation par voie anterieure sur la 
partie laterale des vertebres. En outre, lorsque le coulisseau est 
en position sur la vis, il n'est plus possible d'engager 
lateralement la tige de solidarisation dans le coulisseau. 

Le document WO 91 11967 decrit un dispositif de traitement 
du rachis, par voie posterieure, comprenant des vis pediculaires a 
double filetage et plateau intermediate d' arret, sur lesquelles on 
rapport e un coulisseau conforms pour recevoir et retenir une tige 
de solidarisation. Le coulisseau comporte une rainure inferieure 
dans laquelle s' engage le plateau d> arret pour eviter sa rotation 
par rapport a la vis, et comporte une rainure superieure dans 
laquelle s' engage la tige de solidarisation. La partie filetee de 
vis traverse le coulisseau, et un ecrou de blocage a portee 
inf€rieure tronconique se visse sur la partie filetee et force 
lateralement la tige de solidarisation dans la rainure superieure 
du coulisseau pour son blocage. La portee conique de 1' ecrou, en 
appui sur la forme cylindrique de tige de solidarisation, ne permet 
pas d' assurer une solidarisation suffisamment rigide de la tige de 
solidarisation. En outre, lorsque le coulisseau est fixe sur la vis 
par 1' ecrou, il n'est plus possible d'engager lateralement la tige 
de solidarisation. 

Le probleme propose par la presente invention est de 
concevoir une nouvelle structure de dispositif de traitement de 
rachis a tige de solidarisation lisse et coulisseaux de liaison 
pour elements d'ancrage, qui assure une solidarisation nettement 
plus efficace des vertebres et une plus grande facilite de pose et 
de reglage de position des elements les uns par rapport aux autres 
en tridimensional, et qui soit adapte a une pose par voie 
anterieure. On cherche en particulier a autoriser l'amenee et le 
retrait de la tige de solidarisation par deplacement lateral sur un 
coulisseau deja en position sur une vis ou autre element d'ancrage, 
et a faciliter la fixation du coulisseau sur une vertebre tout en 
ameliorant sa stabilite. 

Pour cela, le dispositif de maintien du rachis selon la 
presente invention comprend au moins un coulisseau de liaison pour 
relier une vis d'ancrage a une tige de solidarisation, le 
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coulisseau de liaison comprenant un premier trou conforme pour le 
passage et la fixation de la vis d'ancrage, le coulisseau de 
liaison comprenant des moyens de reception pour receyoir un trongon 
de la tige de solidarisation orientee selon un axe transversal et 
5 pour recevoir des moyens de serrage permettant de serrer ou 
desserrer s^lectivement la tige de solidarisation dans lesdits 
moyens de reception, caract€ris6 en ce que le coulisseau de liaison 
comprend au moins une pointe conformee pour penetrer dans l'os 
d'une vertSbre et retenir ainsi le coulisseau de liaison sur la 
10 vertebre . 

De preference, ladite pointe est disposee dans la zone de 
coulisseau comportant les moyens de reception, sur la face 
interieure du coulisseau opposee aux moyens de reception eux-memes 
prevus sur la face exterieure du coulisseau de liaison. On augment e 
ainsi la stabilite du dispositif mis en place sur le rachis gar 
voie ant£rieure, en permettant de posit ionner la tige . de 
solidarisation au plus pirds vers l'arriere du rachiS.. 
Sxmultanement, on facilite l'acces aux vis de serrage. 

Le coulisseau peut avantageusement comprendre deux pointes 
paralleles decalees 1'une de 1' autre dans la direction de l'axe 
transversal du coulisseau de liaison, parallelement a la tige de 
solidarisation. 

Selon une realisation pratique, chague pointe est une 
structure plate generalement triangulaire dans un plan 
perpendiculaire a la direction de l'axe transversal. Chague pointe 
peut avantageusement comporter des dents de retenue sur les deux 
aretes du triangle. 

De preference, la face interieure du coulisseau, destinee 
a porter contre la vertebre, est sensiblement cylindrique concave a 
profil circulaire. On favorise ainsi la stability du coulisseau sur 
la vertebre. 

Pour ameliorer le maintien du coulisseau sur la vertebre, 
chague pointe se developpe selon une direction sensiblement radiale 
de la face interieure cylindrique du coulisseau de liaison, et le 
premier trou presente un axe sensiblement radial par rapport a la 
face interieure cylindrique du coulisseau de liaison, de sorte que 
la pointe et la vis d'ancrage sont convergentes vers la vertebre. 
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Selon un mode de realisation avantageux"^ facilic^it" - Tes~ 
operations d' assemblage des el6ments du dispositif apres fixation 
des elements d'ancrage sur le rachis, le coulisseau comprend : 

- une rainure exterieure transversale, 

- vine portee cylindrique formant un premier bord de la rainure 
transversale a 1' oppose du premier trou, et conforraee pour recevoir 
le tfoncon de tige de solidarisation, 

- un trou de serrage, distinct du premier trou, prevu dans le fond 
de la rainure transversale a l'ecart du premier bord de la rainure 
transversale selon une distance superieure au diametre de la tige 
de solidarisation, 

- une portee oblique constituant le second bord de la rainure 
transversale et inclinee par rapport a l'axe du trou de serrage. 

D'autres objets, caracteristiques et avantages de la 
presente invention ressortiront de la description suivante de modes 
de realisation particuliers, faite en relation avec les figures 
jointes, parmi lesquelles: 

- la figure 1 est une vue de face d'un dispositif de maintien du 
rachis selon un mode de realisation de la presente invention ,- 

- la figure 2 est une vue du c6te gauche du dispositif de la figure 
1; 

- la figure 3 est une vue de dessous du dispositif de la figure 1 ? 

- la figure 4 est une vue en perspective du dispositif de la figure 
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- la figure 5 est une autre perspective du dispositif de la figure 
1 ; et 

- la figure 6 illustre 1 ' implantation du dispositif de' maintien 
selon 1' invention sur un rachis. 

En considerant tout d'abord la figure 6, on a illustre un 
dispositif de maintien du rachis selon 1' invention adapte a un 
rachis . 

Le dispositif de maintien du rachis selon 1' invention 
comprend au moins un coulisseau de liaison 4 qui relie une vis 
d'ancrage 1 a une tige de solidarisation 3. Le coulisseau de 
liaison 4 est fixe a une vertebre 2 par la vis d'ancrage 1. De 
mime, un second coulisseau de liaison 4a est fix£ a une seconde 
vertebre 2a par une seconde vis d'ancrage la. La tige de 
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solidarisation 3 . est fixee a 1'un et 1- autre des coulisseaux de 
liaison 4 et 4a, de sorte que le dispositif assure une liaison 
mecanique entre les deux vertebres 2 et 2a. • 

En se referant maintenant aux figures las, on retrouve 
le coulisseau de liaison 4 et la vis d'ancrage 1. 

La vis d'ancrage 1 comprend une tige filetee 5 conformee 
pour se visser dans l'os d'une vertebre, et comprend une tete 6 a 
trou axial a six pans 7 pour 1 • introduction d'un outil de vissage.. 

Le coulisseau de liaison 4 est une structure allongee 
selon une direction gen6rale d'allongement III, limitee par une 
face interieure 11 destinee a , porter contre une vertebre, et 
limitee par une face exterieure 13. Le coulisseau de liaison 4 
comprend un premier trou 16 conforme pour le passage de la tige 5 
de la vis d'ancrage l selon une direction I generalement 
perpendiculaire aux faces interieure ll et exterieure 13. En.se 
vissant dans 1' os de la vertebre, la vis d'ancrage l se fixe alors 
au coulisseau de liaison 4 par le fait que sa tete 6 vient porter 
sur la face exterieure 13 du coulisseau de liaison 4 autour.1 
premier trou 16. ~ 

20 Le coulisseau de liaison 4. comprend des moyens % e 

reception, par exemple une portee cylindrique 18 transversale 
ouverte sur la face exterieure 13, pour recevoir un troncon de la 
tige de solidarisation 3, et comprend des moyens de serrage, tels 
qu'un cavalier 22 et une vis de serrage 21, pour serrer ou 
25 desserrer la tige de solidarisation 3 dans ladite portee 
cylindrique 18 transversale des moyens de reception. En position 
d'assemblage, telle gu'illustree sur la figure 6, la tige de 
solidarisation 3 se trouve ainsi orientee selon un axe transversal 
IV (figure 2) perpendiculaire a la direction generale d'allongement 
III (figure l) du coulisseau de liaison 4. 

Selon 1- invention, le coulisseau de liaison 4 comprend au 
moins une pointe 9 conformee pour penetrer dans l'os d'une vertebre 
et pour retenir ainsi le coulisseau de liaison 4 sur la vertebre. 

.. Dans la realisation illustree sur les figures, le 
coulisseau de liaison 4 comprend deux pointes 9 et 10, paralleles 
l'une a 1' autre et decalees l'une de 1' autre dans la direction de 
l'axe transversal IV (figure 2) du coulisseau de liaison 4, 
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10 sent dxsposees dans la zone de coulisseau comportant lea moyens 
* reCertM * PO " Se =™ique „ transversale, sur la Lee 
xnterxeure 1! du coulisseau de liaison 4, en opposition aveo lea 
5 moyens de reception qui sent eux-memes prevus sur l a £a =e 
exterieure 13. 

mate -T? P ° inte 9 ° U 10 t8lle « una structure 

plate generalement triangulaire, dans un plan perpendiculaire a la 
diction de Laxe transversal XV. Ds preference, cheque pointe , 
.0 et 10 comporte des dents da retenue telles que lea dels I et S b 
sur les deux aretes du triangle. 

La face interieure 11 du conllsseau 4. ou face destinee i 
porter contra la vert.bre, est sensiblement cylindrique concave « 
prorrl crrculaira dana la plan d • allongement du coulisseau de 
.5 irarson 4 contanant les axes 1 et XXX. M rayon de la partre 
cylrndrxque pent avantageusement Stre d. environ 25 I 35 

r a terr^-'- pour ; e ooofa ™ r * ia * 

latero-anterieure d'une vertdbre. 

Coinme on la voit sur la figure X, cheque pointe 9 et 10 se 
20 developpe selon una direction sensiblement radiale de la face 
mterreure cylindrique IX du coulisseau de liaison 4, et le prefer 
trou xe presente un axe x sensiblement radial par rapport . Z7Z 
xnterxeure cylindrique XX du coulisseau de liaison 4 de sorts qui 
35 vert™ 9 " 10 " ^ ^ S 1 « = rgentes versus 

conform- ^ °° U 1 liSSeaU de " aiS ° n 4 la premier trou 16 

conforme pour le passage de la tige 5 de la vis d'ancrage X et 
cohorts sur sa face exterieure X3 una rainure transversale XV 
exterxeure confor.ee a la fois pour recevoir le tronoon de la tige 
30 de solrdarxsation 3 et pour carter des moyens de serrage 
permettant de serrer ou de desserrar selectivement la ti^L 
solxdarrsatxon 3 dans la rainure transversale 17. 

La rainure transversale 17 comprend la portee cylindrique 
18 qur constitue son premier bord et qui est conformee Z r 

I™!" ^ tl9e * ^ < * ) ^ idarisation 3, par exemple 1 

1 enveloppant sur environ 130- co^e illustre sur les figure! X 4 
et 5. De preference, la portee cylindrique xe comporte des reliefs 
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anti-glissement 18a qui s'opposent eff icacement, apres serrage a 
tout deplacement de la tige de solidarisation 3 dans le couliss'eau 
de liaison 4 tant en translation qu'en rotation. 

Le second bord.de la.rainure transversale 17 est ' const itue 
par une portee oblique 19, inclinee de facon que la rainure 
transversale 17 soit evasee vers l'exterieur. 

Le coulisseau de liaison 4 comporte un trou de serrage 20 
taraude, distinct du premier trou is, et prevu dans le fond de la 
rainure transversale 17 du coulisseau de liaison 4. Le trou de 
serrage 20 est a 1'ecart du premier bord de la rainure transversale 
17 selon une distance superieure au diametre de la tige de 
solidarisation 3, pour autoriser le passage de ladite tige de 
solidarisation 3. 

Une vis de serrage 21, comportant une tige filetee. 21a,, et 
une tete 21b, se visse dans le trou de serrage 20. 

Le trou de serrage 20 est deporte par rapport au /premier 
trou 16 dans la direction generale d'allongement III, et son axe^Il 
est de preference legerement oblique par rapport . a 1-axe I "*du " 
premier trou 16, les axes I et I! formant un angle dont le; sommet 
est dirige vers 1-interieur c'est-a-dire a 1- oppose de la rainure 
transversale 17. 

Ainsi le trou de serrage 20 est oriente obliquement par 
rapport a 1 ' axe I du premier trou 16 dans le sens du rapprochement 
vers 1 1 axe I du premier trou 16 lors du vissage de la vis de 
25 serrage 21. 

La portee oblique 19 qui limite le second bord de la 
rainure transversale 17 est inclinee de facon a former, avec l^axe 
II du trou. de serrage 20, un angle dont le sommet est egalement 
dirige vers l'int#rieur. 

30 un cavalier 22 est engage en coin dans la rainure 

transversale 17 entre la portee oblique 19 et la tige de 
solidarisation 3. Le cavalier 22 est repousse vers le fond de la 
rainure transversale 17 par la vis de serrage 21. Pour cela le 
cavalier 22 est perce d'un trou de cavalier 22a traverse par la 

35 tige 21a de la vis de serrage 21, de sorte que la tete 21b de la 
vis de serrage 21 est en appui sur la face externe du cavalier 22 
pour le repousser vers le fond de la rainure transversale 17. 
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D e--pr^^c-eT^-e--cav^irer--22--trou^ 
la vis de serrage 21, et est retenu axialement sur la tige filetee 
21a de la vis de serrage 21 par une collerette de la vis de serrage 
21 qui est engagee dans une rainure annulaire interieure ovale du 
trou de cavalier 22a. 

Le cavalier 22 comprend une face d' appui 22b qui est en 
appui glissant sur la portee oblique 19 du coulisseau de liaison 4, 
et comprend une face de poussee 22c opposee en appui sur la tige de 
solidarisation 3 pour assurer son blocage dans la 'rainure 
transversale 17. La face de poussee 22c (figures l et 2) comprend 
avantageusement une partie inferieure 122c, eventuellement plane, 
et orientee en oblique generalement vers le fond de la rainure 
transversale 17 pour etre en appui centre une partie superieure de 
la tige de solidarisation 3, et une partie superieure 222c ouverte 
en oblique vers le haut pour faciliter 1' engagement lateral de la 
tige de solidarisation 3. 

Selon un mode de realisation prefere, la tete 21b de la 
vis de serrage 21 comprend un trou axial 21c a contour polygonal 
pour 1- introduction d'un outil de vissage, et la face externe de la 
t§te 21b est en forme de calotte spherique. 

Une telle structure a coulisseau de liaison 4, cavalier 22 
et vis de serrage 21 presente une hauteur particulierement reduite, 
qui limite considerablement 1 • encombrement du dispositif et reduit 
en consequence les troubles occasionnes par le positionnement du 
dispositif sur un rachis. 

Dans le mode de realisation prefere illustre sur les 
figures, dans la rainure transversale 17 la tige de solidarisation 
3 est engagee en position extreme, a 1' oppose de la vis d'ancrage l 
par rapport a la vis de serrage 21. De la sorte, lorsque le 
dispositif selon 1' invention est mis en place sur un rachis, comme 
illustre sur la figure 6, la tige de solidarisation 3 se trouve au 
plus pres de 1-arriere du rachis, ce qui permet de la placer dans 
la meilleure position permettant de reprendre les efforts 
mecaniques entre les vertebres successives 2 et 2a. Simultanement, 
on facilite l'acces aux vis de serrage telles que la vis 21, qui 
sont elles-memes positionnees plus en avant du rachis. 
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Le dispositif de 1 - invention permet 1 'utilisation d'une 
tige de solidarisation 3 ou de plusieurs elements de tige de 
solidarisation, de courbures appropriSes a la region vertebrale a 
traiter. 

La mise en place des coulisseaux de liaison 4 ou 4a sur 
les vertebres 2 ou 2a s'effectue aisement, puisqu-ils peuvent etre 
chacun dans un premier temps appliques en force sur une vertebre 2 
ou 2a en faisant penetrer les pointes 9 et 10 dans 1'os, puis 
solidarises plus efficacement a la vertebre 2 ou 2a par vissage de 
la vis d'ancrage 1. La tige de solidarisation 3 peut ensuite etre 
adaptee par engagement lateral, en coulissant et pivotant librement 
sur le coulisseau de liaison 4 quelle que soit sa courbure, puis on 
fixe la tige de solidarisation 3 sur le coulisseau de liaison 4 par 
vissage de la vis de serrage 21. 
15 Le Principe de reduction du rachis deforme est 

tridimensionnel. II faut transformer une courbe scoliotique 
orientee dans un plan proche du plan frontal en une courbe -ck' allure 
physiologique situee dans le plan sagittal et presentant une 
courbure cyphotique, thoracique et lordotique lombaire norma-le. 

On donne tout d'abord a la tige de solidarisation" 3 une 
forme proche de la courbure physiologique nprmale, et Jon la 
positionne sur le patient, en fixant ses deux extremites par des 
elements d'ancrage l, la, des coulisseaux de liaison 4 et 4a et des 
cavaliers 22, 22a correctement serres. Les reliefs antiglissement 
25 18a des coulisseaux de liaison 4 et 4a permettent ainsi un blocage 
tres efficace de la tige de solidarisation 3, a la fois en 
translation et surtout en rotation. On positionne des elements 
d'ancrage et des coulisseaux dans ou sur les autres vertebres 
intermediaires, on engage la tige de solidarisation 3 . dans les 
coulisseaux de liaison intermediaires, puis on verrouille la tige 
de solidarisation 3 par serrage des vis de serrage des coulisseaux 
de liaison intermediaires. 

La mise en place du dispositif selon 1' invention peut 
s'effectuer dans un temps operatoire nettement plus court qu'avec 
les appareils connus anterieurement , etant donnee la facilite 
accrue avec laquelle le chirurgien peut presenter et assembler les 
elements du dispositif les uns aux autres et au rachis. 
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La presente ~ in^iHt" ion _ ~n '"est" "pas " limit fee aux modes de 
realisation qui ont ete explicitement decrits, mais elle en inclut 
les diverses variantes et generalisations contenues dans le domaine 
des revendi cat ions ci-apres. 



II 



... REVENDI CATIONS 
1 - Dispositif de maintien du rachis, comprenant au moins 
un coulisseau de liaison (4) pour relier une vis d'ancrage (1) a 
une tige de solidarisation (3), le coulisseau de liaison (4) 
comprenant un premier trou (16) conforms pour le passage et la 
fixation de la vis d'ancrage (1), le coulisseau de liaison (4) 
comprenant des moyens de reception (18) pour recevoir un trongon de 
la tige de solidarisation (3) orientee selon un axe transversal 
(IV) et pour recevoir des moyens de serrage (21, 22) permettant de 
serrer ou desserrer selectivement la tige de solidarisation (3) 
dans lesdits moyens de reception (is), caracterise en ce que le 
coulisseau de liaison (4) comprend au moins une pointe (9) 
conformee pour penetrer dans l'os d'une vertebre et retenir ainsi 
le coulisseau de liaison (4) sur la vertebre. 

2 - Dispositif selon la revendication l, caracterise en ce 
que ladite pointe (9) est disposee dans la zone de coulisseau 
comportant les moyens de reception (18), sur la face interieure 
(11) du coulisseau opposee aux moyens de reception (is) eux-memes 

prevus sur la face exterieure (13) du coulisseau de liaison ..(4) . 

3 - Dispositif selon l'une des revendications l.,ou 2, 
caracterise en ce qu'il comprend deux pointes (9, io) paralleled 
decalees l'une de 1' autre dans la direction de 1'axe transversal 
(IV) du coulisseau de liaison (4), parallelement a la tige de 
solidarisation (3) . 

4 - Dispositif selon l'une quelconque des revendications l 
a 3, caracterise en ce que chaque pointe (9, io) est une structure 
plate generalement triangulaire dans un plan perpendiculaire a la 
direction de l'axe transversal (IV). 

5 - Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce 
que chaque pointe (9, io) comporte des dents de retenue (9a, 9b) 
sur les deux aretes du triangle. 

6 - Dispositif selon l'une quelconque des revendications 1 
al 5, caracterise en ce que la face interieure <li) du coulisseau 
(4), destinee a porter centre la vertebre, est sensiblement 
cylindrique concave a profil circulaire. 

7 - Dispositif selon la revendication 6, caracterise en ce 
que chaque pointe (9, io) se developpe selon une direction 
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sensiblement radiale 'de la' face interleWe~^yrii^^ — err) — dur 



coulisseau de liaison (4), et le premier trou (16) presente un axe 
(I) sensiblement radial par rapport a la face intgrieure 
cylindrique (li) du coulisseau de liaison (4) , de sorte que la 
pointe (9, 10) et la vis d'ancrage (l) sont convergentes vers la 
vertebre . 

8 - Dispositif selon l'une quelconque des revendi cat ions 1 
a 7, caracterise en ce que le coulisseau de liaison (4) comprend : 

- une rainure exterieure transversale (17) , 

- une portee cylindrique (18) formant un premier bord de la rainure 
transversale (17) a 1 'oppose du premier trou (16), et conformee 
pour recevoir le troncon de tige de solidarisation (3) , 

- un trou de serrage (20) , distinct du premier trou (16) , prevu 
dans le fond de la rainure transversale (17) a l'ecart du premier 
bord de la rainure transversale (17) selon une distance superieure 
au diamdtre de la tige de solidarisation (3), 

- une portee oblique (19) constituent le second bord de la rainure 
transversale (17) et inclinee par rapport a l'axe (II) du trou de 
serrage (20) . 

9 - Dispositif selon la revendication 8, caracterisS en ce 
que les moyens de serrage comprennent : 

- une vis de serrage (21) a tete (21b) et tige filetee (21a) se 
vissant dans le trou de serrage (20) , 

- un cavalier (22) , engage en coin dans la rainure transversale 
(17) entre la portee oblique (19) et la tige de solidarisation (3) , 
et repousse vers le fond de la rainure transversale (17) par la vis 
de serrage (21), avec une face d' appui (22b) en appui glissant sur 
la portion oblique (19), et avec une face de poussee (22c) opposee 
en appui sur la tige de solidarisation (3), 

10 - Dispositif selon la revendication 9, caracterise en 
ce que le cavalier (22) est perce d'un trou de cavalier (22a) 
traverse par la tige (21a) de la vis de serrage (21) dont la tete 
(21b) est en appui sur la face externe du cavalier (22) pour le 
repousser vers le fond de la rainure transversale (17) . 

11 - Dispositif selon l'une des revendications 9 ou 10, 
caracterise en ce que la tete (21b) de la vis de serrage (21) 
comporte un trou axial (21c) a contour polygonal pour sa manoeuvre. 



43l9FOEP.doc 



13 



12- - Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
9 a 11, caracterise en ce que la face de .poussee (22c) du cavalier 
(22) comprend une partie inferieure 122c orientee generalement vers 
le fond de la rainure transversale (17) pour etre en appui contre 
la tige de solidarisation (3), et une partie superieure (222c) 
ouverte vers le haut pour faciliter. 1 ■ engagement de lateral de la 
tige de solidarisation (3) . 
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